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GEOMETRIA RUCHOMYCH DACHOW ZBUDOWANYCH
W OPARCIU O MECHANIZMY WYZSZYCH KLAS

Stowa kluczowe: ruchomy dach, kinematyka, mechanizmy klasy I11.

Ruchome dachy to elementy obiektéw budowlanych, ktore zastuguja na szczegdlna uwage
pod wzgledem geometrycznym, technologicznym jak i sposobu realizacji ruchu [4], [5], [6].
Glownym powodem ich stosowania jest perspektywa adaptacji obiektu, jako przestrzeni
wielofunkcyjnej, z ktorej mozliwe jest korzystanie przez caly rok, bez wzglegdu na warunki
atmosferyczne. Przykladem moze by¢ obiekt Wimbledon Center Court, w ktérym, przed
wprowadzeniem ruchomego zadaszenia, z powodu obfitych opadéw deszczu, czgsto dochodzito do
przerwania prestizowego turnieju tenisowego Wimbledon. W 2009 roku obiekt ten zostat przekryty
ruchomym dachem, zamykajacym si¢ w ciggu 10 min. Dzigki temu kort centralny jest miejscem
rozgrywania wszystkich finatéw i potfinatéw tego turnieju. Zadaszenie to okazato si¢ by¢ trafnym
przedsigwzigciem. Obecnie trwaja prace nad realizacja przekrycia ruchomego nad kortem nr 1, ktory
réwniez wykorzystywany jest podczas widowiska sportowego Wimbledon.

Zadaszenie obiektu Wimbledon Center Court obstugiwane jest przez 10 stalowych
kratownic przestrzennych, ktére przemieszczaja si¢ za pomoca wozkow jezdnych napedzanych
silnikiem elektrycznym po liniowym torowisku. Ponadto ptynno$¢ ruchu pojedynczego segmentu
wspomagana jest poprzez ramiona i podnosniki hydrauliczne wchodzace w sklad dwoéch
mechanizmow klasy I (tzw. czworoboki) [1], [4], [6]. Z pierwszym polaczone sa panele dachowe
pokryte tkaninami technicznymi, zadaniem drugiego jest zachowanie jednakowych odlegtosci
mi¢dzy kratownicami, za pomoca tzw. ramienia stabilizujacego. Jego dlugos¢ decyduje
o maksymalnej odlegto$ci migdzy dzwigarami kratowymi (rys.1).

Autorki w swoich pracach [4], [6] podj¢ly probe poszukiwania nowych rozwigzan
przekry¢ w strukturze mechanizméw. Przeprowadzono w nich badania mechanizméw klasy II,

ktorych elementy wykonuja ruchy przesuwne i obrotowe (rys.l), stosowane w rzeczywistych
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rozwigzaniach ruchomych dachéw. Wynikiem tych dociekan bylo otrzymanie rozwigzania

alternatywnego w stosunku do obiektu Wimbledon Center Court, w ktérym przy zastosowaniu tej

samej liczby dzwigarow kratowych otrzymano prawie dwukrotnie wigksza przestrzen przekrycia.

Opracowanie to jest kolejnym etapem badan, w ktérym autorki poszukuja innowacyjnych

rozwigzan zadaszen pod wzglgdem geometrii ksztaltu oraz sposobu wykonywanego ruchu, z

wykorzystaniem mechanizméw wyzszych klas np. mechanizméw klasy III [1], [2], [3]. Tego typu

zadaszenia moga by¢ stosowane do przekrywania mniejszych przestrzeni, takich jak tarasy,

dziedzince czy amfiteatry. W tym wypadku uwage skierowano na form¢ geometryczna

modelowanych rozwiagzan gdzie mozliwe jest odsloniecie przestrzeni pod obiektem lub wielokrotna

zmiana ksztattu dachu.
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Rys.1. Zadaszenie obiektu Wimbledon Center Court - dwa mechanizmy klasy II uzyte przy

transporcie jednego segmentu przekrycia, zrédto: opracowanie wlasne.
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